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Przeglqd Elektryczny naped liniowy
robow
- do wymagajgcych zastosowan

Najnowsza seria napeddéw serii OSP-E..BHD, tgczy w sobie solidno$é, precyzje i wysokqg

wydajnos$é. Dzieki duzej liczbie mozliwych mocowan, konstrukcja napedu umozliwia tatwg

infegracje z maszynq.

Naped liniowy z paskiem zebatym i zintegrowanqg prowadnicg rolkowg

Zalety: Cechy:

* wysoka doktadno$é pozycjonowania, * zintegrowana prowadnica rolkowa,

® przenoszenie duzych sit, ¢ kompletne pakiety silnikéw i sterowan,

¢ duza predkoé¢, ® opcjonalnie zintegrowana przektadnia planetarna,
¢ latwy montaz, e réznorodno$é czesci do polgczen wieloosiowych,

niskie koszty utrzymania, bogata oferta akcesoriéw i opcji montazowych,

. . Standartowe mocowanie
idealny do zastosowan wieloosiowych. ¢ dostepne opcje specjalne. zabieraka

Otwér z rowkiem na wpust
- do sprzezenia napedu
z silnikami i zewnetrznymi
Gwintowane przektadniami
otwory montazowe

Rolki na tozyskach
igietkowych zapewniajgce
ptynng jazde z predkosiciq
do 10 m/s

Prowadnica z precyzyjnym
prowadzeniem i kalibrowa-
nymi $ciezkami tozysk

Zintegrowana przektadnia
planetarna (opcja)

P ~ Aby utatwi¢ prace konstrukeyine,

£ @‘@ " dostepne sq pliki CAD systemu

{ | OSP-E, kompatybilne z wigkszo-
 §ciq systeméw CAD.
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Opcjonalna, zintegrowana
PRZEKtADNIA PLANETARNA
® Zwarte i sztywne rozwigzanie
zintegrowane w zabudowie korcéw
napedu
* Zaprojektowana specijalnie dla
serii BHD
¢ Dostepna z trzema standartowymi
przetozeniami (3, 5 i 10)
®Bardzo mate luzy
e Szeroki zakres przytqczy
kotnierzowych dla silnika
Tasma uszczelniajgca
ze stali nierdzewnej

Gwintowane otwory montazowe,
kompatybilne z serig Proline

WIELOOSIOWOSC
Szeroki zakres ptyt
tqczeniowych i watkéw
posredniczqcych utatwia
projektowanie i montaz

Szyna montazowa
typu ,jaskétczy ogon”

Pasek zebaty
ze wzmocnieniem
stalowym

Whbudowany magnes
do odczytywania potozen

PRZECIWBIEZNOSC
wersja z doskonale
zsychronizowanym
ruchem przeciwbieznym
ttokow

Szyna montazowa z rowkiem
typu jaskéfczy ogon umozliwia
fatwe zamocowanie napedu i
wyposazenia dodatkowego.

Karta katalogowa 1.15.001E-3
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Wyposazenie
dodatkowe

OPCJE | WYPOSAZENIE DODATKOWE

SERIA OSP-E Z PASKIEM ZEBATYM | ZE ZINTEGROWANUM
PROWADZENIEM ROLKOWYM

WERSJA STANDARDOWA
OSP-E..BHD

Karta 1.15.002E-1, -2

Standardowy zabierak (karetka)

z zintegrowanym prowadzeniem. Profil
z rowkiem o ksztacie "jaskotczy ogon"
do mocowania wyposazenia
dodatkowego i samego napedu.

OPCJE NAPEDU
PODSTAWOWEGO

WERSJA Z PRZECIWBIEZNYMI
ZABIERAKAMI

Karta 1.15.002E

Doktadna synchronizacja
mechanizméw dwuczesciowych.

OPCJE WALKA NAPEDOWEGO |
RUCHU NAPEDU

(Standard -

ZINTEGROWANA PRZEKEADNIA
PLANETARNA

Karta 1.15.002E-5
Redukcja momentu i predkosci.

WYPOSAZENIE
DODATKOWE

EAPY MOCUJACE
Karta 1.45.022E
Mocowanie za pokrywy napedu..

>

PODPORY

Karta 1.45.023 E

Podparcie diugich sifownikéw lub
mocowanie sitownikéw za pomoca szyn
z rowkiem typu jaskétczy ogon.

wersja z zabierakami
przeciwbieznym)

POLACZENIE WIELOOSIOWE
Karta 1.38.001E

Potaczenie napeddw liniowych w
wieloosiowy system. Sg mozliwe
potfaczenia: zabierak do zabieraka lub
zabierak do profilu, napedéw
ustawionych réwnolegle za pomoca
posredniczacego watka .

P
I

.r > R
-

CZUJNIKI ZBLIZENIOWE
TYPURSIIS

Karta 1.45.101E
Bezdotykowa sygnalizacjia potozenia
ttoka.
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Prawo do zmian technicznych

zastrzezone.



Prawo do zmian technicznych

zastrzezone.

A1P559E00DZ00X

Dane techniczne

Parametr |Symbo| |Jedn. | Opis

Ogodlne

Typ naped liniowy z paskiem zgbatym z

wbud. prowadzeniem rolkowym

Seria OSP-E..BHD/OSP-E..BHD-BP

Montaz patrz rysunek

Zakrestemperatur D °C -30

pracy L. °C +80

Ciezar (masa) kg patrztabela

Instalacja w kazdej pozycji
Korpus aluminium anodowane, ttoczone
Pas zebaty poliuretanowy ze stalowym kordonem
Kotfo pasowe aluminium

§ Szyna aluminium

§ Bieznia wysoko stopowa stal sprezynowa
Rolki barytkowe rolki stalowe w zabieraku
Tasma uszczel. hartowana stal nierdzewna
Sruby, nakretki stal ocynkowana
Mocowania stal ocynkowana i aluminium

Stopien ochrony obud. IP 54

Ciezar (masa) [kg] i moment bezwtadnosci

Wielkos¢ Ciezar (masa)[kg] Moment bezwiad. [x 10-¢/kgm?]

dla skoku 0 m| na kazdy metr skoku | masa zabieraka dla skoku O m na kazdy metr skoku
OSP-E25BHD 3.5 3.8 1.2 985 197
OSP-E32BHD 6.0 6.2 1,9 2714 438
OSP-E50BHD 211 14.6 4.6 19311 1489
OSP-E25BHD-BP |5.6 3.8 2.4 1970 197
OSP-E32BHD-BP|9.9 6.2 3.8 5427 438
OSP-E50BHD-BP|30.8 14.6 9.2 38622 1489

Instrukcja montazu Konserwacja

Dla mocowania napedu liniowego
nalezy wykorzystaé otwory
gwintowane w pokrywach. Nalezy
sprawdzi¢, czy sg potrzebne podpory,
postugujac sie w tym celu wykresem
maksymalnej dopuszczalnej dtugosci
napedu jaka moze by¢ niepodparta
(patrz karta 1.15.002E-3).

Przy zastosowaniu podpory
przynajmniej jedna pokrywa musi byé
zamocowana dla uniemozliwienia
przesuwu osiowego.

Wszystkie ruchome czesci sg
dtugoterminowo smarowane dla
normalnych warunkdw pracy.
Zalecana kontrola i smarowanie
napedu oraz w razie koniecznosci
wymiana pasa zgbatego co 4000
godz. pracy lub co 3000 km przesuwu,
w zalezno$ci od rodzaju systemu.
Nalezy zapozna¢ sie z oddzielng
instrukcja.

Uruchomienie

Wyroby, o ktérych mowa w
nimniejszej karcie nie powinny by¢
uruchamiane dopdki urzgdzenie lub
caly system nie zostang poddane
wymaganemu odbiorowi technicznemu.

Czujniki zblizeniowe, patrz karta 1.45.101E
Mocowanie i wyposazenie dodatkowe, patrz karta 1.45.001E do 028E
Potaczenie wielo-osiowe, patrz karta 1.38.001E

Karta katalogowa 1.15.002E-1

Naped liniowy
z paskiem
zebatym

I z zintegrowanym
prowadzeniem
rolkowym

Seria OSP-E..BHD
Wielkosé¢ 25, 32, 50

OoOSP

Wersja standardowa:

* standardowy zabierak (karetka) ze
zintegrowanym prowadzeniem
rolkowym,

* profil jaskétczy ogon do mocowania
wyposazeniaisamego napedu.

Wersjaspecjalna:

* dwa zabierakize
synchronizowanym ruchem
(OSP-E..BHD-BP),

* zintegrowana przekadnia
planetarna,

» watek napedowy /kierunek ruchu
napedu.

|

OOoRIGA |
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Dobér napedu

Dane kinematyczne

PrZ@Q'Qd Parametr Jedn. |Opis
Ma ksymolne obaqzen Ia Wielko$é OSP-E25BHD |OSP-E32BHD | OSP-E50BHD
Predko$¢é maksymalna [m/s] |10 10 10
Dobér napedéw liniowych Przmieszczenie liniowe na [mm] (180 240 350
Do wyboru odpowiedniego napedu obrét walu napgdowego
nalezy wykonaé nastepujgce kroki: Max. pred. obrotowa watu nap. |[[min'] |3 000 2 500 1700
Obliczvé d . M Max. efektywna sita F,
1.M :Cl\ilyc ynamiczne momenty M, przy predkosci <1 m/s: [N] 1070 1870 3120
2.Dobra¢ naped za pomoca wykresu 1-3 m/s: [N] 890 1560 2660
G1itabeli T1. >3-10m/is:  |[[N] 550 1030 1940
3. Sprawdzi¢ trwato$¢ za pomoca
wzoru F1. Max. moment obrotowy na
4. Sprawdzi¢ czy jest konieczna wale napedu <1 m/s: [Nm] |31 71 174
redukcja momentu obr. za pomocag , .
wzoru F2.Jezeli obliczona wartosé przy predkosci  1-3 m/s: [Nm] |25 60 148
jest mniejsza od wymaganej to jesli > 3-10 m/s: [Nm] 16 39 108
Jr?asrt)g()j mozliwe wybrac wigkszy Wsp. redukcji momentu obr. K;* ([Nm -m]|100 200 480
5. Przed doborem i specyfikacjg silnika Max. przyspieszenie/opdznienie |[m/s?] (40 40 40
nalezy obliczy¢ sredni moment — = - =
obrotowy korzystajgc z czasu cyklu Powtarzalno$é [mm/m] {10.05 10.05 10.05
w danym ;astosowaniu. Max. standardowa df. skoku (L)* |[m] 7 7 7
6. Sprawdzi¢, czy nie jest przekroczona
maksymalna dopuszczalna dtugos$¢ * Uwaga: Maksymalny dopuszczalny moment obrotowy jest zalezny od predkosci i diugosci
napedu bez podparcia (patrz karta skoku , uzyj mniejszej od maksymalnej wartosci podanej w powyzszej tabeli i obliczonej
1.15.002E-3). Za pomocg ponizszego wzoru.
K
Max. dopuszczalny moment na wale =——— [Nm] @
Wymagana df. L [m]

Maksymalne obcigzenia dynamiczne

©

Wielkos¢ | Podstawowe dynamiczne Moment dynamiczny [Nm]
M

obcigzenie nosne C [N] 3 s »
OSP-E25BHD| 5 900 390 65 390
OSP-E32BHD| 6 700 540 90 540
M_F OSP-E50BHD| 18 700 1840 410 1840
=F-r.
Moment gnacy obliczany jest od srodka napedu, a Uwaga: W napedzie z dwoma zabierakami, dynamiczna obcigzalno$¢ paska nie moze
F oznacza rzczywistg sile. byé przekroczona.
Obcigzenie nosne i trwatos¢
Nalezy uzyé wartoéci podanych w FIN] Obcigzenie zastepcze/trwatos¢
tabeli i na wykresie. 12000
Obcigzenie zastgpcze F [N] ma wptyw ‘ O‘SP-BI-‘IDZS
na trwatos¢ napedu. 10000 AN — - — OSP-BHD3?
N OSP-BHD50
@ 8000
T~
I
M M M 6000 —
F=L+C- (—S +— )
M M 4000
cs cv Cc N~
el ——
2000 e T T T T e s s s s
0 L [km]
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000 7500 8000
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Max. dopuszczalna diugosé niepodpartego napedu - umieszczanie podpor
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* W przypadku napgdu z dwoma zabierakami, max. obcigzenie (L) jest sumag
obcigzen na obu zabierakach
L=L +L

ZABIERAK 1 ZABIERAK 2

k = Max. dopuszczalna odlegto$¢ miedzy mocowaniami lub podporami przy
danym obcigzeniu L

Gdy obciagzenie nie przekracza lini na wykresie to wowczas ugiecie nie
przekroczy 0.01% odlegfosci k

Obcigzenie
L[N]
A
100000 1 = BHD-25ly
2 = BHD-32ly
6 ‘\\ 3 = BHD-50ly
10000 —éz .= 4 = BHD-25Ix
A W . N 5 = BHD-32Ix
AN T — 6 = BHD-50ix
1000 . ‘\§ % —
N~ — —
‘\\ S \\\\‘ =
100
10 U U U T .
0 1 2 3 4 Kk[m

Max. odlegtos$é

Maksymalna dopuszczalna
niepodparta dhugosé
napedu

Dtugo$é skoku

Dtugos$¢ skoku

Dostepne dfugosci skoku napedu
liniowego sg wielotrotnosciami Tmm
(max. do 7000mm).

Inne dfugosci skoku sg dostepne na
zyczenie.

Mechaniczny koniec skoku nie moze
byé uzywany jako mechaniczny
zderzak.

Nalezy do obu koincéw dodaé
minimalng, dodatkowg dtugosé,
odpwiadajgca skokowi zabieraka
przypadajgcego na jeden obrét watu
napedu.

Dla silnika AC z przetwornica
czestotliwosciowg wymagana jest
wieksza dodakowa dtugosé napedu
liniowego niz dla systemu servo.

W celu uzyskania blizszych
informaciji, prosimy o kontakt z
naszg firma.

Gdy wymagane sg mechaniczne
zderzaki, nalezy zastosowaé¢
zewnetrzne amortyzatory (patrz
osobny katalog). O$§ amortyzatora
nalezy ustawi¢ mozliwie blisko
srodka cigzkosci obiektu(patrz
oddzielny katalog).

Karta katalogowa 1.15.002E-3
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Napedy liniowe z paskiem zgebatym - wersja podstawowa
Seria OSP-E25BHD, -E32BHD, -E50BHD

A skok* A
| I | I —+
B B
G x H (8x) S
\ S
b 6. = Rk 0]
Wi w 1 L
o e e e B ot | = e
dRE-S) 200 x
‘ <
E FB 2
EC
C Otwory do montazu
silnika / przektadni**
KF J
= X @x) KG x KJ (4x) KH
74* + a a L] o . . . 4 | A i
e ==t T =0
S RN FUETTETYY i S,
> PKE
Y x ZZ (10x)
2]
X
Q
(( } ** Otwory do montazu silnika / przektadni sg standardowo umieszczone po przeciwnej
2 stronie zabieraka. Otwory po stronie zabieraka wykonywane sg na zyczenie.
KC (Opcje watu napedowego/ruchu zabieraka - patrz informacje zamdwieniowe na
karcie 1.15.002E-6).

Opcija - naped z dwoma zabierakami
Seria OSP-E25BHD-BP, -E32BHD-BP, -E50BHD-BP

A Zamawiany skok* A
skok /2 KM (min) / KM (rec.) skok / 2
+ I I I I +
—_—_—— e e - —— - —
T T
B B

* Uwaga:
Mechaniczny koniec skoku nie moze by¢ uzywany jako mechaniczny zderzak.
Nalezy do obu koricéw doda¢ minimalng, dodatkowa diugo$é, odpwiadajgca skokowi zabieraka przypadajgcego na jeden obrét watu
napedu. Dla silnika AC z przetwornica czgstotliwo$ciowg wymagana jest wieksza dodakowa dtugo$¢ napedu liniowego niz dla systemu
servo.W celu uzyskania blizszych informacji, prosimy o kontakt z naszg firma.
Gdy wymagane sg mechaniczne zderzaki, nalezy zastosowac zewnetrzne amortyzatory (patrz osobny katalog). O$ amortyzatora nalezy
ustawi¢ mozliwie blisko $rodka ciezkosci obiektu(patrz oddzielny katalog).

Tabela wymiaréw [mm]
Seria A|B|C|E|G |HJ [K |M[S |V|X |Y [CE|CF |EC |EF[FB|FH |KB_*[KC |KE |KG KH |KJ|KL|KM_|KM_|KF |ZZ
OSP-E25BHD |218(88 |93 |25 |M5(10{178]21.5|31 (85 |64 |40|M6|42 |52.5|79 [27(92 |39.5|16" |18.3|42 |M6 |62 (8 [5 [210 (250 (49 |8
OSP-E32BHD |262(112|116|28 | M6 [12]|218(28.5]|38 100|164 |40 [M6 |56 |66.6|100(36 (116(51.7|22"" [24.8(62 |M6 |80 |12|6 |250 (320 |62 (10
OSP-E50BHD |347(147|175|18 | M6 {12(263[43 |49 (124(90 |60 | M6 {87 |92.5(158|70(164(77 [32% [35.3|80 |M8 [106{19|10 [295 |350 |79.5{10

*Inne wymiary KB na zyczenie, patrz informacje zaméwieniowe na karcie 1.15.002E-6

18 Karta katalogowa 1.15.002E-4



Seria OSP-E..BHD - z opcja zintegrowanej przektadni planetarnej

Dane kinematyczne

Parametr Jednostka |Opis
0SP-E25BHD | OSP-E32BHD | OSP-E50BHD
Przetozenie (1-stopien) |i 3/5/10 3/5/10 3/5/10
Max. obcigzenie liniowe|F ... | [N] 1550 1900 4000
Sztywno$¢ skretna (i=5) |C,,; |[Nm/arcmin]| 3,3 9 24
Sztywnos¢ skretna(i=3/10)|C, 54 |[Nm/arcmin]| 2,8 7,5 20,5
Luz J; [arcmin] <12 <12 <12
Nominalna predkos¢ na wej. N, |[min-'] 3700 3400 2600
Max. predko$¢ na wej. Nymax | [MiN'] 6000 6000 6000
Moment obr. biegu
jatowego przy nom. pred. | Ty, |[NmM] <0,14 <0,51 <1,5
Trwatosé [godz.] 20 000 20 000 20 000
Sprawnos$¢ (1-stopien) [n [%] >97 >97 >97
Poziom glodnosci (n,=3000 rpm)|Lp, | [db] <70 <72 <74
Wymiary
<NA
—=
0 R ———
i
i |
m
=z
Y — ] @ = i
[ I
___NC ___NC

(Opcje watu napedowego/ruch zabieraka - patrz informacje zaméwieniowe na karcie 1.15.002E-6).

Tabela wymiaréw [mm] i ciezaru [kg]

Seria NA NB NC Ciezar (masa) [kg]
OSP-E25BHD | 49 43 76 2.6
OSP-E32BHD | 62 47 92 4.9
OSP-E50BHD | 79.5 49.5 121 9,6

Zintegrowana

przektadnia planetarna

Witasciwosci:

* wysoce zwarta i sztywna konstrukcja,

wpetni zintegrowana w pokrywie
napedu

* konstrukcja przeznaczona dla serii
BHD

* dostgpna z trzema standardowymi
przetozeniami (3,5 10)

* bardzo maty luz

* szeroki przedziat mozliwych
zamocowan kotnierzy silnikéw

W celu doboru silnika prosimy o
kontakt z naszg firma.

Silniki i sterowniki znajdujg sie w
oddzielnym katalogu.

Materiat:
Aluminium (AL-H) / Stal (St-H)

Karta katalogowa 1.15.002E-5
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Sposdb zamawiania - podstawowy liniowy naped elektryczny , seria OSP-E..BHD

Elektryczny naped linowy

OSP-E

25—

510

0 —|00500

Rozmiar

25 = rozmiar 25
32 = rozmiar 32
50 = rozmiar 50

Naped liniowy

A A

5 = napedzany pasem o duzej wytrzymatosci (BHD)

Zabierak
0 = Standard
1 = Tandem

(Opcja, prosimy o kontakt z nami)
2 = Z dwoma zabierakami

Opcie kierunku ruchu watu napedowego

010
A A

It

Skok napedu

nalezy poda¢ w mm (5 cyfr)

Opcja watu napedowego

0 = standardowy wymiar KB

max

1 = niestandardowy wymiar KB
prosimy okresli¢

2 = walt typu zaciskowego
(Opcja, prosimy o kontakt z nami)

Ruch zabieraka

ro===n
- _> 4_ (Standard,
2 (| OHEEEEEH [
zabierakami)
-— —_—

3=(|ed il |

Wyposazenie dodatkowe - nalezy zamoéwi¢ oddzielnie

Przektadnia

0 = bez przekfadni

1 = zintegrowana przektadnia,
przetozenie i =3

2 = zintegrowana przektadnia,
przefozenie i= 5

3 = zintegrowana przektadnia,
przetozenie i = 10

Opis Po dalsze informacje patrz karta
tapy mocujace 1.45.022E

Podpora 1.45.023E

Profiltgczeniowy 1.45.026E

Profilteowy 1.45.027E

Czujniki zblizeniowe 1.45.101E

System pofaczen wieloosiowych 1.38.001E

Silnik krokowy i sterownik patrzkatalog A4P019E
Serwonaped i sterownik patrzkatalog A4P019E
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