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Nap´d liniowy z paskiem z´batym
i wbudowanym prowadzeniem

rolkowym

Seria OSP-E..BHD
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Przeglàd
wyrobów

Elektryczny nap´d liniowy

do wymagajàcych zastosowaƒ

Aby u∏atwiç prace konstrukcyjne,
dost´pne sà pliki CAD systemu
OSP-E, kompatybilne z wi´kszo-
Êcià systemów CAD.

Otwór z rowkiem na wpust
– do sprz´˝enia nap´du
z silnikami i zewn´trznymi
przek∏adniamiGwintowane

otwory monta˝owe

Zintegrowana przek∏adnia
planetarna (opcja)

Prowadnica z precyzyjnym
prowadzeniem i kalibrowa-
nymi Êcie˝kami ∏o˝ysk

Rolki na ∏o˝yskach
igie∏kowych zapewniajàce
p∏ynnà jazd´ z pr´dkoÊcià
do 10 m/s

Najnowsza seria nap´dów serii OSP-E..BHD, ∏àczy w sobie solidnoÊç, precyzj´ i wysokà

wydajnoÊç. Dzi´ki du˝ej liczbie mo˝liwych mocowaƒ, konstrukcja nap´du umo˝liwia ∏atwà

integracj´ z maszynà.

Nap´d liniowy z paskiem z´batym i zintegrowanà prowadnicà rolkowà

Zalety:
• wysoka dok∏adnoÊç pozycjonowania,
• przenoszenie du˝ych si∏,
• du˝a pr´dkoÊç,
• ∏atwy monta˝,
• niskie koszty utrzymania,
• idealny do zastosowaƒ wieloosiowych.

Cechy:
• zintegrowana prowadnica rolkowa,
• kompletne pakiety silników i sterowaƒ,
• opcjonalnie zintegrowana przek∏adnia planetarna,
• ró˝norodnoÊç cz´Êci do po∏àczeƒ wieloosiowych,
• bogata oferta akcesoriów i opcji monta˝owych,
• dost´pne opcje specjalne.

Standartowe mocowanie
zabieraka

12 Karta katalogowa 1.15.001E-2
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WIELOOSIOWOÂå
Szeroki zakres p∏yt
∏àczeniowych i wa∏ków
poÊredniczàcych u∏atwia
projektowanie i monta˝

TaÊma uszczelniajàca
ze stali nierdzewnej

Gwintowane otwory monta˝owe,
kompatybilne z serià Proline

Wbudowany magnes
do odczytywania po∏o˝eƒ

Szyna monta˝owa
typu „jaskó∏czy ogon“

Pasek z´baty
ze wzmocnieniem
stalowym

PRZECIWBIE˚NOÂå
wersja z doskonale
zsychronizowanym
ruchem przeciwbie˝nym
t∏oków

Opcjonalna, zintegrowana
PRZEK¸ADNIA PLANETARNA
•Zwarte i sztywne rozwiàzanie
zintegrowane w zabudowie koƒców
nap´du

•Zaprojektowana specjalnie dla
serii BHD

•Dost´pna z trzema standartowymi
prze∏o˝eniami (3, 5 i 10)
•Bardzo ma∏e luzy
•Szeroki zakres przy∏àczy
ko∏nierzowych dla silnika

13Karta katalogowa 1.15.001E-3

Szyna monta˝owa z rowkiem
typu jaskó∏czy ogon umo˝liwia
∏atwe zamocowanie nap´du i
wyposa˝enia dodatkowego.
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PO¸ÑCZENIE WIELOOSIOWE

Karta 1.38.001E

Po∏àczenie napedów liniowych w
wieloosiowy system. Sà mo˝liwe
po∏àczenia: zabierak do zabieraka lub
zabierak do profilu, nap´dów
ustawionych równolegle za pomocà
poÊredniczàcego wa∏ka  .

CZUJNIKI ZBLI˚ENIOWE
TYPU RS I IS

Karta 1.45.101E
Bezdotykowa sygnalizacjia po∏o˝enia
t∏oka.

WERSJA STANDARDOWA
OSP-E..BHD

Karta 1.15.002E-1, -2

Standardowy zabierak (karetka)
z zintegrowanym prowadzeniem. Profil
z rowkiem o ksztacie "jaskó∏czy ogon"
do mocowania wyposa˝enia
dodatkowego i samego nap´du.

OPCJE NAP¢DU
PODSTAWOWEGO

WERSJA Z PRZECIWBIE˚NYMI
ZABIERAKAMI
Karta 1.15.002E
Dok∏adna synchronizacja
mechanizmów dwucz´Êciowych.

OPCJE WA¸KA NAP¢DOWEGO I
RUCHU NAP¢DU

Wyposa˝enie
dodatkowe

OPCJE I WYPOSA˚ENIE DODATKOWE

Karta katalogowa.  1.15.001E-4
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SERIA OSP-E Z PASKIEM Z¢BATYM I ZE ZINTEGROWANUM
PROWADZENIEM ROLKOWYM

(Standard)

(Standard –
wersja z zabierakami
przeciwbie˝nym)

ZINTEGROWANA PRZEK¸ADNIA
PLANETARNA

Karta 1.15.002E-5

Redukcja momentu i pr´dkoÊci.

WYPOSA˚ENIE
DODATKOWE

¸APY MOCUJÑCE
Karta 1.45.022E
Mocowanie za pokrywy nap´du..

PODPORY

Karta 1.45.023 E
Podparcie d∏ugich si∏owników lub
mocowanie si∏owników za pomocà szyn
z rowkiem typu jaskó∏czy ogon.
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Dane techniczne

Parametr Symbol Jedn. Opis

Ogólne

Typ                nap´d liniowy z paskiem z´batym z
wbud. prowadzeniem rolkowym

Seria OSP-E..BHD / OSP-E..BHD-BP

Monta˝ patrz rysunek

Zakres temperatur ϑmin °C -30
pracy ϑmax °C +80

Ci´˝ar (masa) kg patrz tabela

Instalacja w ka˝dej pozycji

Korpus aluminium anodowane, t∏oczone

Pas z´baty poliuretanowy ze stalowym kordonem

Ko∏o pasowe aluminium

Szyna aluminium

Bie˝nia wysoko stopowa stal spr´˝ynowa

Rolki bary∏kowe rolki stalowe w zabieraku

TaÊma uszczel. hartowana stal nierdzewna

Âruby, nakr´tki stal ocynkowana

Mocowania stal ocynkowana i aluminium

Stopieƒ ochrony obud. IP 54

Nap´d liniowy
z paskiem
z´batym
i z zintegrowanym
prowadzeniem
rolkowym

Seria OSP-E..BHD
WielkoÊç 25, 32, 50

Instrukcja monta˝u

Dla mocowania nap´du liniowego
nale˝y wykorzystaç otwory
gwintowane w pokrywach. Nale˝y
sprawdziç, czy sà potrzebne podpory,
pos∏ugujàc si´ w tym celu wykresem
maksymalnej dopuszczalnej d∏ugoÊci
nap´du jaka mo˝e byç niepodparta
(patrz karta  1.15.002E-3).
Przy zastosowaniu podpory
przynajmniej jedna pokrywa musi byç
zamocowana dla uniemo˝liwienia
przesuwu osiowego.

Uruchomienie

Wyroby, o których mowa w
nimniejszej karcie  nie powinny byç
uruchamiane dopóki urzàdzenie lub
ca∏y system nie zostanà poddane
wymaganemu odbiorowi technicznemu.

Wersja standardowa:

• standardowy zabierak (karetka) ze
zintegrowanym prowadzeniem
rolkowym,

• profil jaskó∏czy ogon do mocowania
wyposa˝enia i samego nap´du.

Wersja specjalna:

• dwa  zabieraki ze
synchronizowanym ruchem
(OSP-E..BHD -BP),

• zintegrowana przekadnia
planetarna,

• wa∏ek nap´dowy / kierunek ruchu
nap´du.
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Karta katalogowa 1.15.002E-1

ORIGA
SYSTEM

PLUS

OSP

Czujniki zbli˝eniowe, patrz karta 1.45.101E
Mocowanie i wyposa˝enie dodatkowe, patrz karta 1.45.001E do 028E
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Konserwacja

Wszystkie ruchome cz´Êci sà
d∏ugoterminowo smarowane dla
normalnych warunków pracy.
Zalecana kontrola i smarowanie
nap´du oraz w razie koniecznoÊci
wymiana pasa z´batego co 4000
godz. pracy lub co 3000 km przesuwu,
w zale˝noÊci od rodzaju systemu.
Nale˝y zapoznaç sie z oddzielnà
instrukcjà.

Ci´˝ar (masa) [kg]   i  moment  bezw∏adnoÊci

WielkoÊç Ci´˝ar (masa)[kg] Moment bezw∏ad. [x 10-6/kgm2]
dla skoku 0 m na ka˝dy metr skoku masa zabieraka dla skoku 0 m na kaêdy metr skoku

OSP-E25BHD 3.5 3.8 1.2 985 197

OSP-E32BHD 6.0 6.2 1,9 2714 438

OSP-E50BHD 21.1 14.6 4.6 19311 1489

OSP-E25BHD-BP 5.6 3.8 2.4 1970 197

OSP-E32BHD-BP 9.9 6.2 3.8 5427 438

OSP-E50BHD-BP 30.8 14.6 9.2 38622 1489

Po∏àczenie wielo-osiowe, patrz karta 1.38.001E
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Maksymalne obcià˝enia dynamiczne

Dobór nap´du
Prz´glàd
Maksymalne obcià˝enia

M = F · r.
Moment gnàcy obliczany jest od Êrodka nap´du, a
F oznacza rzczywistà sil´.

Dobór nap´dów liniowych

Do wyboru odpowiedniego nap´du
nale˝y wykonaç nast´pujàce kroki:

1. Obliczyç dynamiczne momenty  M,
Mcs i Mcv.

2.Dobraç nap´d za pomocà wykresu
G1 i tabeli T1.

3.Sprawdziç trwa∏oÊç za pomocà
wzoru F1.

4.Sprawdziç czy jest konieczna
redukcja momentu obr. za pomocà
wzoru F2.Je˝eli obliczona wartoÊç
jest mniejsza od wymaganej to jeÊli
jest to mo˝liwe wybraç wi´kszy
nap´d.

5.Przed doborem i specyfikacjà silnika
nale˝y obliczyç Êredni moment
obrotowy korzystajàc z czasu cyklu
w danym zastosowaniu.

6.Sprawdziç, czy nie jest przekroczona
maksymalna dopuszczalna d∏ugoÊç
nap´du bez podparcia (patrz karta
1.15.002E-3).

Karta katalogowa 1.15.002E-2

Ms  Mv M
F  = L + C . (––– + –––– +  –––– )

Mcs Mcv Mc

Obcià˝enie noÊne i trwa∏oÊç

Nale˝y u˝yç wartoÊci podanych w
tabeli i na wykresie.
Obcià˝enie zast´pcze F [N] ma wp∏yw
na trwa∏oÊç nap´du.

WielkoÊç Podstawowe dynamiczne Moment dynamiczny  [Nm]
 obcià˝enie noÊne C [N]       Mc       Mcs       Mcv

OSP-E25BHD 5 900 390 65 390

OSP-E32BHD 6 700 540 90 540

OSP-E50BHD 18 700 1 840 410 1 840

Uwaga:  W nap´dzie z dwoma zabierakami, dynamiczna obcià˝alnoÊç paska nie mo˝e
byç przekroczona.

T1

Dane kinematyczne

Parametr Jedn. Opis

WielkoÊç OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD

Pr´dkoÊç maksymalna [m/s] 10 10 10

Przmieszczenie liniowe na [mm] 180 240 350
obrót wa∏u nap´dowego
Max. pr´d. obrotowa wa∏u nap. [min-1] 3 000 2 500 1 700

Max. efektywna si∏a FA

przy pr´dkoÊci < 1 m/s: [N] 1 070 1 870 3 120

1-3 m/s: [N] 890 1 560 2 660

> 3-10 m/s: [N] 550 1 030 1 940

Max. moment obrotowy na

wale nap´du < 1 m/s: [Nm] 31 71 174

przy pr´dkoÊci 1-3 m/s: [Nm] 25 60 148

> 3-10 m/s: [Nm] 16 39 108

Wsp. redukcji momentu obr. K1* [Nm .m] 100 200 480

Max. przyspieszenie/opóênienie [m/s2] 40 40 40

PowtarzalnoÊç [mm/m] ±0.05 ±0.05 ±0.05

Max. standardowa d∏. skoku (L)* [m] 7 7 7

* Uwaga: Maksymalny dopuszczalny moment obrotowy jest zale˝ny od pr´dkoÊci i d∏ugoÊci
skoku , u˝yj mniejszej od maksymalnej wartoÊci podanej w powy˝szej tabeli i obliczonej
za pomocà poni˝szego wzoru.
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Max. dopuszczalny moment na wale =                            [Nm] F2
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Max. dopuszczalna d∏ugoÊç niepodpartego nap´du - umieszczanie podpór

Karta katalogowa 1.15.002E-3

Maksymalna dopuszczalna
niepodparta d∏ugoÊç
nap´du
D∏ugoÊç skoku
D∏ugoÊç skoku

Dost´pne d∏ugoÊci skoku nap´du
liniowego sà wielotrotnoÊciami 1mm
(max. do 7000mm).
Inne d∏ugoÊci skoku sà dostepne na
˝yczenie.

Mechaniczny koniec skoku nie mo˝e
byç u˝ywany jako mechaniczny
zderzak.
Nale˝y do obu koƒców dodaç
minimalnà, dodatkowà d∏ugoÊç,
odpwiadajàcà skokowi zabieraka
przypadajàcego na jeden obrót wa∏u
nap´du.
Dla silnika AC z przetwornicà
cz´stotliwoÊciowà wymagana jest
wi´ksza dodakowa d∏ugoÊç nap´du
liniowego ni˝ dla systemu servo.
W celu uzyskania bli˝szych
informacji, prosimy o kontakt z
naszà firmà.

Gdy wymagane sà mechaniczne
zderzaki, nale˝y zastosowaç
zewn´trzne amortyzatory (patrz
osobny katalog). OÊ amortyzatora
nale˝y ustawiç mo˝liwie blisko
Êrodka ci´˝koÊci obiektu(patrz
oddzielny katalog).

k = Max. dopuszczalna odleg∏oÊç miedzy mocowaniami lub  podporami przy
danym obcià˝eniu L

Gdy obcià˝enie nie przekracza lini na wykresie to wówczas ugi´cie nie
przekroczy 0.01% odleg∏oÊci k

Obcià˝enie

Max. odleg∏oÊç
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0 1 2 3 4 k [m]

L [N]

4 1

4
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6
2
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3

1 = BHD-25ly
2 = BHD-32ly
3 = BHD-50ly
4 = BHD-25lx
5 = BHD-32lx
6 = BHD-50lx

* W przypadku nap´du z dwoma zabierakami, max. obcià˝enie (L) jest sumà
obcià˝eƒ na obu zabierakach

   L = L ZABIERAK 1 + L ZABIERAK 2
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lZ
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L L
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* Uwaga:
Mechaniczny koniec skoku nie mo˝e byç u˝ywany jako mechaniczny zderzak.

  Nale˝y do obu koƒców dodaç minimalnà, dodatkowà d∏ugoÊç, odpwiadajàcà skokowi zabieraka przypadajàcego na jeden obrót wa∏u
  nap´du. Dla silnika AC z przetwornicà cz´stotliwoÊciowà wymagana jest wi´ksza dodakowa d∏ugoÊç nap´du liniowego ni˝ dla systemu
  servo.W celu uzyskania bli˝szych informacji, prosimy o kontakt z naszà firmà.
Gdy wymagane sà mechaniczne zderzaki, nale˝y zastosowaç zewn´trzne amortyzatory (patrz osobny katalog). OÊ amortyzatora nale˝y

  ustawiç mo˝liwie blisko Êrodka ci´˝koÊci obiektu(patrz oddzielny katalog).

Karta katalogowa 1.15.002E-4

Opcja - nap´d z dwoma zabierakami
Seria OSP-E25BHD-BP, -E32BHD-BP, -E50BHD-BP

Nap´dy liniowe z paskiem z´batym - wersja podstawowa
Seria OSP-E25BHD, -E32BHD, -E50BHD

Zamawiany skok*

KM (min) / KM (rec.)skok / 2 skok / 2

** Otwory do monta˝u silnika / przek∏adni sà standardowo umieszczone po przeciwnej
stronie zabieraka. Otwory po stronie zabieraka wykonywane sà na ˝yczenie.
(Opcje wa∏u nap´dowego/ruchu zabieraka - patrz informacje zamówieniowe na
karcie 1.15.002E-6).

*Inne wymiary KB na ˝yczenie, patrz informacje zamówieniowe na karcie 1.15.002E-6

skok*A A

B B

M

S
E

F

C
E

E
EC

C
C

F

G x H (8x)

K

F
H

10
.4

FB

KF J

V

X (4x)

Y x ZZ (10x)

 ø
K

B

K
L

KC

A A

B B

KH

K
H

 KE

KG x KJ (4x)

Otwory do monta˝u
 silnika / przek∏adni**

Seria   A  B  C  E G  H J K  M  S  V X Y CE CF EC EF FB FH KBmax* KC KE KG KH KJ KL KMmin KMrec KF ZZ

OSP-E25BHD 218 88 93 25 M5 10 178 21.5 31 85 64 40 M6 42 52.5 79 27 92 39.5 16H7 18.3 42 M6 62 8 5 210 250 49 8

OSP-E32BHD 262 112 116 28 M6 12 218 28.5 38 100 64 40 M6 56 66.6 100 36 116 51.7 22H7 24.8 62 M6 80 12 6 250 320 62 10

OSP-E50BHD 347 147 175 18 M6 12 263 43 49 124 90 60 M6 87 92.5 158 70 164 77 32H7 35.3 80 M8 106 19 10 295 350 79.5 10

Tabela wymiarów [mm]
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Zintegrowana
przek∏adnia planetarna

W∏aÊciwoÊci:
• wysoce zwarta i sztywna konstrukcja,

wpe∏ni zintegrowana w pokrywie
nap´du

• konstrukcja przeznaczona dla serii
BHD

• dost´pna z trzema standardowymi
prze∏o˝eniami (3,5 i 10)

• bardzo ma∏y luz
• szeroki przedzia∏ mo˝liwych

zamocowaƒ ko∏nierzy silników

W celu doboru silnika prosimy o
kontakt z naszà firmà.

Silniki i sterowniki znajdujà si´ w
oddzielnym katalogu.

Materia∏:
Aluminium (AL-H) / Stal (St-H)

Seria OSP-E..BHD – z opcjà zintegrowanej przek∏adni planetarnej

Seria NA NB NC Ci´˝ar (masa) [kg]

OSP-E25BHD 49 43 76 2.6

OSP-E32BHD 62 47 92 4.9

OSP-E50BHD 79.5 49.5 121 9,6

Tabela wymiarów [mm] i ci´˝aru [kg]

Wymiary

(Opcje wa∏u nap´dowego/ruch zabieraka - patrz informacje zamówieniowe na karcie 1.15.002E-6).

NA

NC NC

N
B

Dane kinematyczne

Parametr Jednostka Opis

OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD

Prze∏o˝enie (1-stopieƒ) i 3/5/10 3/5/10 3/5/10

Max. obcià˝enie liniowe Famax [N] 1550 1900 4000

SztywnoÊç skr´tna (i=5) Ct.21 [Nm/arcmin] 3,3 9 24

SztywnoÊç skr´tna(i=3/10) Ct.21 [Nm/arcmin] 2,8 7,5 20,5

Luz Jt [arcmin] <12 <12 <12

Nominalna pr´dkoÊç na wej. nnom [min-1] 3700 3400 2600

Max. pr´dkoÊç na wej.         n1max [min-1] 6000 6000 6000
Moment obr. biegu
ja∏owego przy nom. pr´d. T012 [Nm] <0,14 <0,51 <1,5

Trwa∏oÊç [godz.] 20 000 20 000 20 000

SprawnoÊç (1-stopieƒ) η [%] >97 >97 >97

Poziom g∏oÊnoÊci (n1=3000 rpm) LPA [db] <70 <72 <74
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Wyposa˝enie dodatkowe - nale˝y zamówiç oddzielnie

Opis Po dalsze informacje patrz karta

¸apy mocujàce 1.45.022E

Podpora 1.45.023E

Profil ∏àczeniowy 1.45.026E

Profil teowy 1.45.027E

Czujniki zbli˝eniowe 1.45.101E

System po∏àczeƒ wieloosiowych 1.38.001E

Silnik krokowy i sterownik patrz katalog A4P019E

Serwonap´d i sterownik patrz katalog  A4P019E

Sposób zamawiania - podstawowy liniowy nap´d elektryczny , seria OSP-E..BHD

Skok nap´du

nale˝y podaç w mm (5 cyfr)

Opcja wa∏u nap´dowego

0 = standardowy wymiar KBmax

1 = niestandardowy wymiar KB
prosimy okreÊliç

2 = wa∏ typu zaciskowego
(Opcja, prosimy o kontakt z nami)

Zabierak

0 = Standard
1 = Tandem

(Opcja, prosimy o kontakt z nami)

2 = Z dwoma zabierakami

Nap´d liniowy

5 = nap´dzany pasem  o du˝ej wytrzyma∏oÊci (BHD)

Elektryczny nap´d linowy

OSP-E 25 – 5 0 0 0 0 – 00500

Rozmiar

25 = rozmiar 25
32 = rozmiar 32
50 = rozmiar 50

Opcje kierunku ruchu wa∏u nap´dowego

Ruch zabieraka

0 =

1 =

2 =

3 =

(Standard,
wersja z
dwoma
zabierakami)

(Standard)

Przek∏adnia

0 = bez przek∏adni
1 = zintegrowana przek∏adnia,

prze∏o˝enie i = 3
2 = zintegrowana przek∏adnia,

prze∏o˝enie i= 5
3 = zintegrowana przek∏adnia,

prze∏o˝enie i = 10


