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Wyposazenie
dodatkowe

SERIA OSP-E Z PASKIEM ZEBATYM

WERSJA STANDARDOWA

OSP-E..B

KARTA 1,20,002E-1, -2,

Standardowy zabierak (karetka)
Z zintegrowanym prowadzeniem.

Profil "jaskéfczy ogon" do
mocowania wyposazenia

dodatkowego i samego napedu.

a
@;&‘
B o)

OPCJE NAPEDU
PODSTAWOWEGO

[ ———l

T

Opcje watka napedowego

MOCOWANIA DLA
OSP-E25 DO E50

MOCOWANIE WIDELKOWE
Karta 1,45,021E
Element mocujacy z kompensacija

do napedu zewnetrznych prowadnic
liniowych

LAPY MOCUJACE

Karta 1,45,022E &

OPCJE | WYPOSAZENIE DODATKOWE

MOCOWANIE PRZECIWLEGLE

Karta 1.45.025E

Mocowanie przeciwlege (odwrédcowne)
przenosi site napedowa na przeciwng
strong napedu np. podczas pracy w
zanieczyszczonym rodowisku.

WYPOSAZENIE DODATKOWE

CZUJINIKITYP RS IS
Karta 1,45,101E

Bezdotykowa sygnalizacja pofozenia
ttoka.

<=
L Mocowanie za pokrywy napedu. . ,y—l
I EBVF——-g pokrywy nape & o
T PODPORY

MOCOWANIE SILNIKA

Karta 1,45,023>) Patrz karta 1,45,028E

Podparcie dfugich sifownikéw lub

mocowania siftownikéw za pomoca szyn

z rowkiem typu jaskofczy ogon.
24 Kartakatalogowanr 1.20.001E-4

A3P106EO00KX50X

Prawo do zmian technicznych
zastrzezone



A1P559E00KX00X

Prawo do zmian technicznych
zastrzezone

Danetechniczne

Parametry |Symbo| | Jedn. | Opis
Ogodlne
Typ naped liniowy z paskiem zebatym
Seria OSP-E..B
Montaz patrz rysunek
Zakres temperatur o °C -30
pracy e °C +80
Ciezar (masa) kg patrztabela
Instalacja w kazdej pozycji
Korpus przeciety aluminium anodowane, tfoczone
_ Pas zebaty poliuretanowy ze stalowym kordem
-% Koto pasowe aluminium
g Tasma uszczel. hartowana stal nierdzewna
Sruby, nakretki stal ocynkowana
Mocowania stal ocynkowana i aluminium
Stopien ochrony obud. IP 54

Napedy liniowe
y4 Easkiem
ze

atym
Seria OSP-E..B
Wielkos¢ 25, 32, 50

oSP

— ORIGA
— SYSTEM
——PLUS

Seria OSP-E z paskiem zebatym

Wersja standardowa:

+ standardowy zabierak (karetka)
zwtasng prowadnicg wewnetrzng,

+ wyposazenie dodatkowe i sam naped
mocowane w rowkach typu jaskétczy ogon.

Ciezar (masa) [kg] i moment bezwtadnosci L]_l:‘:':| |
Wielkosé¢ Ciezar (masa)[kg] Moment bezwiad. [x 10¢/kgm?]
dla skokuOm na kazdy metr skoku  |masa zabieraka dla skoku O m na kazdy metr skoku Wersja specjalna:

OSP-E25BP | 0,9 1.6 0,25 25 3 6.6 * r6zne pozycje watka napedowego.
OSP-E32BP |1,8 3.2 0,43 43,3 10 WH::,:”
OSP-E50BP (5,3 6.3 1,08 312,2 45

I |

I:l:l:'
T
Instrukcja montazu Konserwacja

Dla mocowania napedu liniowego
nalezy wykorzysta¢ otwory
gwintowane w pokrywach. Nalezy
sprawdzié, czy sg potrzebne podpory,
postugujac sie w tym celu wykresem
maksymalnej dopuszczalnej dtugosci
napedu jaka moze by¢ niepodparta
(patrz karta 1.20.002-3).

Przy zastosowaniu podpory
przynajmniej jedna pokrywa musi
by¢ zamocowana dla uniemozliwienia
przesuwu osiowego. Jesli naped
liniowy przesuwa obcigzenie
prowadzone zewnetrznie to nalezy
uzyé mocowania widetkowego (patrz
karta 1.45.021E).

Napedy liniowe moga by¢ wyposa-
zone w standardowe zabieraki,
obrécone w dowolnym kierunku. Dla
zabezpieczenia przed
zanieczyszczeniem cieczami sifowniki
nalezy stosowac w pozyciji: taSma
uszczelniajgca skierowang w dét. Dla
przenoszenia sity w drugg strone
mozna zastosowaé mocowanie
przeciwtege (patrz karta 1.45.025E).

Wszystkie ruchome czesci sg
dtugoterminowo smarowane dla
normalnych warunkdw pracy.
Zalecamy kontrole i smarowanie
napedu oraz wymiane pasa
zebatego i zuzytych czesci co 4000
godz. pracy lub 3000 km przesuwu,
zaleznie od rodzaju zastosowania.
Nalezy zapozna¢ sie z oddzielng
instrukcja.

Uruchamianie

Wyroby, o ktérych mowa w niniej-
szej karcie nie powinny byé urucha-
miane dopoki urzgdzenie lub caty
system nie zostang poddane
wymaganemu odbiorowi techni-
cznemu.

Prowadnice liniowe, patrz karta 1.40.020E do 024E
Czujniki zblizeniowe, patrz karta 1.45.101E,
Mocowanie i wyposazenie dodatkowe, patrz karta 1.45.020E do 028E

Karta katalogowa nr 1.20.002E-1
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Dobor napedu
Przeglqgd
Maksymalne obcigzenia

Dobor napedow liniowych

Do doboru odpowiedniego napedu

nalezy wykonaé nastepujace kroki:

1. Wymagane przyspieszenie poka-
zane jest na karcie 1.20.002E-4.

2. Wymagany moment pokazany
jest na karcie 1.20.002E-5.

3. Nalezy sprawdzi¢, czy maksy-
malne warto$ci w tabeli obok nie
sg przekroczone.

4. Sprawdzi¢ czy jest konieczna
redukcja momentu obr. za momoca
wzoru F2.Jezeli obliczona warto$¢
jest mniejsza od wymaganej to jesli
jest to mozliwe wybra¢ wiekszy
naped.

5. Przed doborem i specyfikacja silnika
nalezy obliczy¢ Sredni moment
obrotowy korzystajgc z czasu cyklu
w danym zastosowaniu.

6. Sprawdzi¢, czy nie jest prekroczona
maksymalna dopuszczalna dlugo$¢
napedu bez podparcia.(patrz karta
1.20.002E-3).

Obcigzenie ztozone

Jesli na naped dziata jednoczes$nie
kilka sit i momentéw, to nieréownos$é
obok musi by¢ spetniona dla
maksymalnych obcigzen podanych
powyzej.

Dane kinematyczne

Parametr Jedn. | Opis
OSP-E25 | OSP-E32 | OSP-E50
Predkosé maksymalna [m/s] 2 3 5
Przemieszcz. liniowe na obrét,|[mm] | 60 60 100
wafu napedowego
Max. pred. obrotowa wafu nap.|[min7] | 2 000 3 000 3 000
Max. efektywna sita F,
przy predkosci <1 m/s: [N] 50 150 425
1-2m/s: [N] 50 120 375
> 2 m/s: [N] — 100 300
Max. dopuszczalny moment na
wale napedu <1 m/s: [Nm] 0.9 2.3 10.0
przy predkosci 1- 2 m/s: [Nm] 0.9 2.0 9.5
>2m/s: [Nm] — 1.8 7.5
Wsp. redukcji momentu obr. K* [Nmm] | 3.7 8.1 30
Max. przyspieszenie/opdznienie |[m/s?] | 10 10 10
Powtarzalnosé [mm/m]| +0.05 +0.05 +0.05
Max. standardowa dt. skoku (L)* [m] 3,0 5,0 5,0

* Uwaga: Maksymalny dopuszczalny moment obrotowy jest zalezny od predkosci i dtugosci
skoku , uzyj mniejszej od maksymalnej wartosci podanej w powyzszej tabeli i obliczonej

Za pomoca ponizszego Wzoru.

Max. dopuszczalny moment na wale =——————
Wymagana df. L [m]

K (N

®

26

Maksymalne dopuszczalne statyczne obcigzenia

M=

F x r. Moment gnacy obliczany
jest od $rodka napedu,
a F oznacza rzeczywista sife.

Wielkosé E/Iax. obcigzenie [N] Max. moment [Nm]
OSP-E25B| 160 12 2 8
OSP-E32B| 300 25 8 16
OSP-E50B | 850 80 16 32
L M M, M,
+ + + <1
L (max) M(max) M (max) M, (max)

Karta katalogowa nr 1.20.002E-2



Max. dopuszczalna dtugo$¢ niepodpartego napedu - umieszczanie podpor

k = maksymalna dopuszczalna odlegto$¢ pomiedzy mocowaniami lub
podporami przy danym obcigzeniu L

obcigzenie L [N]

10000

1000 \ N\ ™N

100 ~

10
0 1 2 3 4 5 6

Max. odlegtosé k [m]

(gdy obcigzenia nie przekraczja linii na wykresie to wéwczas
ugiecie nie przekroczy 0,2 % odlegtosci k)

Nalezy zwrdci¢ uwage takze na maksymalne obcigzenie

w tabeli na karcie 1.20.002E-2.

Maksymalna dopuszczalna
niepodparta diugosé
napedu

Dtugoéé skoku

Dtugos¢ skoku

Dostepne dtugosci skoku napedow
liniowych sa wielokrotnosciami 1 mm.
Do 3000 mm dla rozmiaru 25,

do 5000 mm dla rozmiaru 32 i 50.
Inne dtugosci skokdw dostepne sa
na zyczenie

Mechaniczny koniec skoku nie moze by¢
uzywany jako mechaniczny zderzak.
Nalezy do obu kohcow doda¢ minimalna,
dodatkowg diugosé¢, odpwiadajgca
skokowi zabieraka przypadajacego na
jeden obrot watu napedu.

Dla silnika AC z przetwornica
czestotliwosciowg wymagana jest
wigksza dodakowa dtugos¢ napedu
liniowego niz dla systemu servo.

W celu uzyskania blizszych informacji,
prosimy o kontakt z naszg firma.

Gdy wymagane sa mechaniczne
zderzaki, nalezy zastosowa¢ zewnetrzne
amortyzatory (patrz osobmy katalog). 0$
amortyzatora nalezy ustawi¢ mozliwie
blisko Srodka ciezkosci obiektu(patrz
oddzielny katalog).

Montaz na wale napedowym

Nie nalezy naraza¢ watu
napedowedo na dziatanie
niekontrolowanych sit osiowych i
promieniowych w trakcie montazu
sprzegta lub kota pasowego. W tym
celu nalezy postuzyé¢ sie kostka
oporowa.

Koto pasowe

Minimalna dopuszczalna liczba
zeboéw Z (AT5) i minimalna $rednica
kofa przy danym maksymalnym
momencie obrotowym.

Min. Z (AT5)

Wielko$¢ | Min. Z Min. g
OSP-E25 | 24 38
OSP-E32 | 24 38
OSP-E50 | 36 57

Karta katalogowa nr 1.20.002E-3
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Wymagane
przyspieszenie

Wykres odlegtos¢ — czas

Znajac diugosé drogi i catkowity
czas, mozna okre$li¢ z wykreséw
obok wymagane przyspieszenie

bazujac na maksymalnej predkosci.

Zatozono, ze przyspieszenie i
opdznienie sg réwne.

Nalezy zwéci¢ uwage, ze wybranie
duzych przemieszczen lub krétkich
czaséw bedzie powodowac
konieczno$¢ uzycia zbyt duzego
silnika.

Max. predkos¢ 1 m/s

Max. predkos¢ 2 m/s

‘odlegioéé [m]

NS

o,

2

-
0 05 1,0 15 2,0 25 3,0

czas catkowity [s]

“odleg’foéé [m]

/)
45 /
/v
4,0 /é Y —
35 /@\% ;
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30 ’X‘/’\ /
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W1/
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Max. predkos¢ 3 m/s

Max. predkos$é 5 m/s
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OSP-E25, OSP-E25, .
poziome zastosowanie pionowe zastosowanie
) Moment M [Nm] AMoment M [Nm]
1,0 T T T T 1,0 T T T
a=10 7 5 3 1 m/s? a=10 7|5 |3 |1m/s?
08 / 08
/, e 7
0,6 / / / 0,6
04 04
0,2 0,2
0 4 8 12 16 - 0 1 2 3 4 >
Masa m [kg] Masa m [kg]
OSP-E32, OSP-E32,

poziome zastosowanie

pionowe zastosowanie

A Moment M [Nm]

a=107 5 3
; y)

i
/
/

25
1m/s?

2,0

N~

15

Y

05

-

0 10 20 30 40 50 60 70

Masa m [kg]

/

| Moment M [Nm]

25

a=10 7 5| 3

1 m/s2

2,0

15

10

0,5

——
-

2 4 6 8 10 12 14

Masa m [kg]

OSP-E50,
poziome zastosowanie

OSP-E50,
pionowe zastosowanie

Moment M [Nm]

. /\/
I/
NI yivd
/]
4////

] 40 80 120 160

Masa m [kg]

10

Moment M [Nm]

a=10

7 5 3 1m/s?

/

10 20 3

——
-

0

0 A
Masa m [kg]

Wymagany moment
obrotowy

Znajac mase, kierunek ruchu i
zalecane przyspieszenie, z wykresu
odlegfo$¢ — czas mozna dobraé
naped liniowy a wymagany moment
jest pokazany na wykresach obok.
Masa na wykresie = obcigzenie +
masa zabieraka napedu (zgodnie z
tabelg na karcie 1.20.002E-1).

Uwaga:

Przy zastosowaniu dodatkowej
prowadnicy nalezy uwzglednié
mase wozka prowadnicy.

Karta katalogowa nr 1.20.002E-5
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Napedy liniowe napedzane paskiem zebatym- jednostka podstawowa
Seria gSP-E25, -E32, -E50
otwory do
montazu silnika A skok * A
(z dwdch stron) KG
KP xH (4x) | KF
I ] = i —
Gx H o NG -
o\ e
< (e 2]
KH
C
KL
7 g e
3l >
" e : s © ¢
Sl & pokrywa rozmiar 50 R RS
: N
; 2@ ¢ 2. 7
G x H x) E (324
L | |50:10
25 93 }i
3203
50. @ 4
(opcje watu napedowego patrz informacje zaméwieniowe karta 1.20.002E-7)
* Mechaniczny koniec skoku nie Zabierak (karetka)
moze by¢ uzywany jako Seria OSP-E25, -E32, -E50
mechaniczny zderzak.
Nalezy do obu koncéw dodaé¢
minimalna dodatkowg diugosé,
odpwiadajgca skokowi zabieraka
przypadajacego na jeden obrét J S
watu napedu.
Dla silnika AC z przetwornicg ‘ ‘
czestotliwosciowg wymagana jest Tl | ‘
wieksza dodakowa ditugo$é napedu | ] 2‘
liniowego niz dla systemu servo. — - B - - ! -
W celu uzyskania blizszych { i | @
informacji, prosimy o kontakt z ‘ '
naszg firma. - X
| Yxzz
o q I 1 |
| I | >
[ & - 1 )
* : i |
Tabela wymiarowa [mm]
Seria A |B |[IC |IE |G H |J K M |S |V [X |Y |CF |FB |FH |KB |KC |KE |KF [KG [KH [KL |KP|ZZ
OSP-E25 |125(22 |41 (27 [M5 (10 [117 {21.5|31 (33 |25 |65 |M5 |52.5/40 |39.5 101.6 15 (22 |37 |57 |30 (24 |M5|8
OSP-E32 |150(25 |52 |36 [M6 (12 [152 [28.5|38 (36 |27 |90 |M6 |66.5|52 |51.7 10jG 18 (17.5{36.5/61 |38 (26 |M6|10
OSP-E50 [200|25 (87 |70 |M6 |12 |200 |43 |49 |36 |27 |110|M6 (92.5(76 |77 |16,,|32 |23.5/48.5(85 |50 |34 |M8|10

30
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Sposo6b zamawiania — podstawowy liniowy naped elektryczny z paskiem zgbatym

Liniowy naped elektryczny

OSP-E

2510 0

0 l 00500

Rozmiar

25 =25 mm
32=32mm
50 =50 mm

Naped liniowy

AA

0 = napedzany pasem (B)

Zabierak

0 = standard

Opcje watu napedowego

0|0
AA

Fr
Skok

Skok nalezy poda¢ w mm (5 cyfr)

Opcja otwarta

0 = nieokreslone

Przektadnia

0 | | (standard)

=

|

1

-

Wyposazenie dodatkowe - nalezy zaméwic oddzielnie

0 = bez przektadni

Opis Po dalszeinformacje patrz karta
Mocowanie widetkowe 1.45.021E
tapy mocujace 1.45.022E
Podpora 1.45.023E
Mocowanie przeciwlegle 1.45.025E
Profiltgczeniowy 1.45.026E
Profilteowy 1.45.027E
Obudowa sprzegta (dla silnika) 1.45.028E
Czuijniki zblizeniowe 1.45.101E

Silnik krokowy i sterownik

patrzkatalog A4P019E

Serwonaped i sterownik

patrzkatalog A4P019E

Karta katalogowa nr 1.20.002E-7
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